


• 学习任务3故障排除的规则内容。

• 结合前面所学，利用双灰度巡线、物体检测等功能，完成任
务3内容。

课程目标





• 智能设备从1号位置的黑线出发，沿着黑线（光纤线）回到准备区内。        
• 比赛开始会抽取ABCDEF的任一位置设有任务物品，智能设备需要把任

务物品推开，视为检测到光纤线路问题
• 下图为例：抽到D位置有一个障碍物

任务



任务分析

• 首先根据故障积木块摆放位置，确认颜色传感器朝向

• 在ADF点，颜色传感器朝左，BCE点，颜色传感器朝右



任务分段

先前进走出起点，在开始巡线动作

任务1：走出起点，并完成巡线任务



任务

参考程序



任务分段

利用颜色传感器检测积木块

任务2：巡线检测到故障积木块，清除C点故障积木块



任务

参考程序1

先完成检测到
积木块停止



任务

完成故障排除

检测到积木后，只需要机器人完成一个转弯
动作，即可完成排除故障,，然后继续巡线



任务

参考程序2



任务分段

任务3：检测到终点黑线，停止在2号终点内



任务

参考程序


