


• 学习任务4守护通信安全的规则内容。

• 结合前面所学，利用精确移动、颜色检测、变量与LED灯等功
能，完成任务4

课程目标





• 智能设备从黄色准备区出发，识别ABCDEF标记上随机的颜色块，再返
回黄色准备区，并将识别的颜色按顺序亮出相应颜色的灯光。

• 比赛调试前，会公布ABCDEF这6个标记点随机摆放2~4个积木方块。
调试结束后，针对积木进行抽签，颜色为红、绿、黄、蓝四种。

• 下图为一种随机模式

任务



任务

• 根据规则还要求，我们可以设定一个相对距离较远的三个积木位置，尝
试完成任务，例如下图



任务

• 设计路线：前进检测第一个颜色块，前进固定距离，右转90度，前进
检测第二个颜色块，前进固定距离，右转90度，前进检测第三个颜色
块，前进返回准备区，亮灯



任务分段1

• 任务流程

1、放下机械手臂



任务分段2

• 任务流程

2、检测到有颜色



任务分段3

• 任务流程

3、抬起机械手4、前进一点距离


