


• 学习利用角度完成机器人转弯的功能

• 完成各种形状的移动

• 熟练掌握上传并运行功能

课程目标





任务：小车原地旋转

任务



任务1：转直角 利用上节课的角度控制，我们来尝试完成转弯的动作吧

在线模式下有一定延时，需要
稍微等待一定时间。

转90度我们还要使用的角度数
大概是多少呢？多尝试几次吧

任务



任务1：转直角

参考程序

任务



任务2：小车走正方形

通过相对角度控制

任务



完成多个动作时，要先确保前
面的动作是否做完。增加等待
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任务2：小车走正方形

正方形就是直走转直角做四次。
首先先完成一次的直走与转直角

在线模式下有一定延时，需要
稍微等待一定时间。

任务



任务2：小车走正方形

加入循环次数即可解决，不要忘记
在线模式每个动作需要增加延时哟 4次移动会导致误差叠加，可以

尝试调整转弯角度

任务



附加任务：你能用角度控制来完
成走三角形、六边形吗？

任务


